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Consideraciones Generales!

Te invitamos a participar gn un concurso donde tendras que
disefar y construir un robot autdnomo que siga una linea en el
sueln y sea capaz de enfrentar cuatro desafios que simulan

tareas reales de una fabrica automatizada,
Pon a prueba tu creatividad, h tec

i darks e ¢ nivens v brakhain an
ahiligade s teCnicCas yuratajo e

Inscripeion:

Fecha del Concursno: 25 Y 20 DE SEFTIEWERE (008 Al

Lugar de la CompetencialUniversidad Politécnica de Aguascalinntes
Premiost

Escanea el Qr para registrarte
y ver las reglas
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H OEJETIVO. ElL rohot debheEra recar™Er un
circuito cErradno con linEa nEgra, —on un
ancho de 1I8mm, sobhr=2 fondo bhlanco. A 1o
l=argo del trayecto, == Eencontrars con
cuastro estacionEes, las cuales debhera
identificar yv resolver corractameant=2 para
—ontinuar.
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B El robot debhara sar {4 .
totalmanta autdnomo.

H Dimansionas maximas!
= x 21 x 21 —m.

H D=bh= contar con un
sistema de sensado ,
Ppara seguir lineas (R, i -
camaras, etc.).

B No s= paErmitan
mistemas d= control
ramoto o intervencidan
humana durante =1
racorrido.

B Pusdes utilizar
microcontrolador=s
Arduino, ESP32,
Raspherry £i, =tc). A -

B ElL LED activado =n la
estacitn 2 debhe sar
visihi= yv alimantado paor
=2l mismo rabot vy
debhera ser de color
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N Estacidn retorno
B Accidan

N Pausa

N Esp=ra

N Farada ’
N e

X

CUALRQUIER SITUACION NO DESCRITA EN ESTA
CONVOCATORIA SERA DETIDIDA POR LOS JUETES,
LAS DECISIONES DE LOS JUETES SON INAPELAEBLES.




